
▸人全身周期運動のオンライン予測法を提案
状態と個性を低次元変数で表現するコンパクトな生成モデル

状態と個性を同時逐次推定するオンラインEMアルゴリズム

▸用途：
ヒューマンロボットインタラクション

ロボットスーツ

見真似学習

(Onishi et al.2007) (Kawamoto et al.2003)
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