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原信号の非ゼロ要素数の割合
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D‐22 tanh関数を正則化項に用いた
圧縮センシングの信号復元法

宇田新介 九州大学 生体防御医学研究所
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原信号

圧縮行列圧縮表現

○圧縮センシング

圧縮表現yと圧縮行列Fが与えられ
た下で，疎な原信号xの復元を行う．
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