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解析・アプリ 

フレームワーク 

D-12  Jubatusを用いた運転行動データの継続的収集と利用のための情報処理基盤 

竹中 一仁,  坂東 誉司,  森 真貴  株式会社デンソー 
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計測データ 

• センサデータ 
• 位置情報 

構造化・蓄積 

教師なし手法による記号化 

運転動画要約 

説明文生成 

類似シーン検出 

運転傾向解析 

記号単位の情報表現 

再利用 

計測データを自動的に整理しながら蓄積 

• HDP-HMM 
• NPYLM 

• LDA 


